rAZRABOTKA METODOW POLNOJ REKONSTRUKCII DWUH^ASTI^NYH RASPADOW KAONOW

zAJCEW aLEKSANDR sERGEEWI^

kOLLABORACII kmd-2 I kmd-3 http://wwwcmd2.inp.nsk.su/~azaitsev http://wwwcmd2.inp.nsk.su/~azaitsev/dp6s

sRAWNITELXNYJ OBZOR METODOW IZMERENIQ MASSY NEJTRALXNOGO KAONA W PROCESSE e^+e^− → K^0_SK^0_L, K^0_S → π^+π^−

• aBSOL@TNAQ KALIBROWKA PO IMPULXSAM PIONOW: m2K_S = E2K_S − |p1 + p2|2 = E2K_S − [ p21 + p2 − 2p1p2 cos (ψ) ] • mETOD PREDELXNOGO UGLA: β2K = 1 − ( mKS EKS )2 = β2π cos2 ( ψc 2 ) , GDE β^2_π = 1 − ( 2mπ± EKS )2

• pOLNYJ ANALIZ KINEMATIKI RASPADA:

β2K = coth2 u · ( 1 + cos(ψ)

cosh u ) [ 1 − √ 1 − β2π tanh2 u ]

GDE u = ln Y , Y =^{p1}_{p2}, u ⊂ (−∞, ∞), NO BOLEE UDOBNYM QWLQETSQ PARAMETR η: β2K = η−2 ( 1 + cos (ψ) √ 1 − η2 ) [ 1 − √ 1 − β2πη2 ]

GDE η = tanh u ( = Y −Y^{−1} Y +Y −1 = p21−p2 p21+p2 ) , η ⊂ (−1, 1) sRAWNITELXNYJ OBZOR METODOW OPREDELENIQ MASSY K^0_S W PROCESSE e+e− → K0SK0L, K0S → π+π− • iNWARIANTNAQ MASSA PIONNYH TREKOW W MAGNITNOM POLE • mETOD PREDELXNOGO UGLA • pOLNYJ ANALIZ KINEMATIKI RASPADA

η = tanh u, u = ln Y , Y = p_1/p_2

eSTESTWENNOE OBOB]ENIE METODIKI IZMERENIQ MASSY

NA SLU^AJ ASSIMETRI^NYH RASPADOW K^± → π^±π^0 → π^±2γ

• pOLNYJ ANALIZ KINEMATIKI RASPADA M → 2m:

β2M = 1η_2 ( 1 + cos (ψ) √ 1 − η2 ) [ 1 − √ 1 − β2mη2 ]

GDE β^2_M = 1 − ( M E )2 , β^2_m = 1 − ( 2m E )2 , η = tanh u, η ⊂ (−1, 1)

• pOLNYJ ANALIZ KINEMATIKI RASPADA M → m1m2: β2M = τη_2 ( 1 + cos (ψ) √ 1 − η2 ) [ 1 − √ 1 − κτ_2 η2 ]

GDE τ = 1 + �^−η, κ = ( �− )2 − 2 �+ + 1, �± = m21±m2 E2

• mETOD “PREDELXNOGO UGLA” (η → 0) DLQ RASPADA M → m1m2: β2M = κτ cos2 ( ψc 2 )